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Studienarbeit/Masterprojekt 

Realisierung von PID-Reglern und Zweipunkt-Reglern auf Basis eines μ-Controller 

Hintergrund: 

Das Modul Mess-, Steuerungs- und Regelungstechnik (MSR) umfasst neben der Vorlesung ein Labor im Umfang 

von 6 Versuchen von jeweils 3 Stunden Dauer. In einem der Versuche soll der Aufbau und die Wirkungsweise des 

Zweipunkt-Reglers und des PID-Reglers am Beispiel eines auf Basis eines Mikrocontrollers realisierten Reglers 

verdeutlicht werden. 

Der Versuch soll einerseits das Nachvollziehen der Programmierung des Mikrocontrollers umfassen und 

andererseits die Testung der realisierten Regler mit Hilfe von Rechteck- und Dreieck-Eingangssignalen. 

 

Aufgabenstellung: 

Im Rahmen der Studienarbeit soll der Mikrocontroller mit Matlab/Simulink programmiert werden und die Ergebnisse 

sind anhand von Eingangssignalen zu testen. Es ist ein Grobkonzept einer Versuchsbeschreibung anzulegen. Im 

Rahmen eines Masterprojekts soll zusätzlich überlegt werden, welche Programmteile durch die Studierenden im 

Rahmen eines Laborversuchs selbst erstellt werden können und es ist eine passende Versuchsbeschreibung zu 

entwickeln. 

Ihr Profil: 

Interessierte Studierende sollten zumindest die Vorlesung MSR bereits gehört haben. Sie erhalten eine Einführung 

in die Programmierung des Mikrocontrollers. 

 

Systementwurf 

Systemtest 

Implementierung 

• Systemanforderungen (Lastenheft) 
• Konzeptentwurf (Pflichtenheft) 
• Modellentwurf 
• Reglersynthese  

o Zweipunkt-Regler 
o PID-Regler 

• Codegenerierung mit Matlab 

• Optimierung der Algorithmen 

• Messung der Ein- und 
Ausgangssignale 

• Betrachtung von Grenzwerten  
• Dokumentation der Ergebnisse 
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